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В качестве моделей систем автоматического управления применяются:уравнения статики и динамики; передаточные функции; структурные схемы и направленные графы; статические и динамические характеристики элементов.
    Контрольная работа по курсу « Моделирование систем и процессов» (заочная форма обучения) состоит из четырёх задач. Номера задач, для каждого варианта находятся в таблице . Номер столбца соответствует последней цифре номера зачётки студента, номер строки соответствует предпоследней цифре номера зачётке студента. На пересечении столбца и строки находятся номера задач подлежащих решению. Текст заданий приведён ниже таблицы.
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Задача 1

Найти функцию веса w(t) по известной переходной функции h(t)
h(t)=2(1-e-0,2t).
Задача 2

Найти	передаточную	функцию	системы	по	известному дифференциальному уравнению. Начальные условия – нулевые.
4  ˙x˙2 (t)  2  x˙ 2 (t)  10  x2 (t)  5 x1 (t).

Задача 3

Найти АЧХ и АФХ по известной передаточной функции системы
W( j) 
Задача 4

Определить    сигнал	x2(t) на  выходе  системы  по известному входному сигналу и передаточной функции системы
x1(t)=2sin10t,
                                                                     W(p) 











Задача 5

Найти передаточную функцию системы по ее структурной схеме (рис.1) .




Рис.1. Структурная схема АС

Задача 6

Упростить структурную схему АС (рис.1) путем ее преобразования.

Рис. 1. Исходная многоконтурная схема








Задача 7

Определить	устойчивость	замкнутой	и	разомкнутой	системы	по известной передаточной функции разомкнутой системы


Задача 8

Оценить	устойчивость	АС	по	критерию	Михайлова,	если	известен характеристический полином замкнутой системы  D(p)=p3+0,5p2+12p+5.

Задача 9

Определить	порядок	астатизма	системы	по	задающему	x	и возмущающему f  воздействиям, а также установившиеся ошибки системы   от
задающего и возмущающего воздействий, если x(t)=x01(t), f(t)=f01(t), а структурная схема системы имеет вид (рис.1)


Рис.1. Структурная схема АС



Задача 10

Выбрать структуру и параметры регулятора с инерционным приводом в системе угловой стабилизации тангажа со структурной схемой (рис.1).



Рис.1. Структурная схема канала угловой стабилизации тангажа
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